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SECTION 1: GENERALITES

I,1 INTEODUCTION
Ce docLrenl dér,r e9 o l'er€nrs aspe(ls ope alrornelt de la fi è' ce de !o_-.|àlio 1

m,['orclonlele rM-lfi Fu_clo Sùl('rla Malft .vcSMr oo-r lo-l re-sPq_e-e l ç-
'€nlr€r€n délallê el les oroceol'es oe d;D"-naoe. ce reDor.e a--!l'.êloe-leke1
?ol-re 2. _o CjA-V-22544I Ce prele ;oLne d- n'arueloeIope ab-' o" ld UFSV
conti€nr deg ae.erè esc-'laTaclieu'edesc'plrcnoncro.n€l".desi'o'-"lio-'.
lescoift-oès el(orlede-'< ansqle esp oceo-respou'ope'e a VFSM I ita à or
esr lràree dàns une àulr€ o-rràae MFSM'Mar^5- Debalaoe el.sla dlror VoLtr")
lec docJaelrs o rsra alor i! po-ronr érP eas quai, IrlLlà'eç d-' .el r
dhab italion A pha I ou supéreu4.

1,2 DESCRIPTION DU MATERIEL
La MFSM €sl proléqée pâr un capol mélalque lrès réss1ânlconÇrr pour uipermenre d€

lonctonner même dàns des environnemenls lds hosl es. La MFSM €n lluslré€, dans sa

rora e e- [g-re I 1 Ele e9l €q- pée o-_ oloc da re_la 01 "êç o,rreclo-_e d-no
râûice video ot.ororar dé'rFne-.s réceprc-rs, d,' raq-éloscope à serm_d-f4-'
de londions de gu dage pa 1élé.nélrie el de circu ls de commulalonlnlerlace

1,2.1 Alimntâlion
-ài-1enlalro. esl col'rl-lq-ee par des ûan9'orrae-rs e aoâpldl,u s specdu, Fgd l

èulorâlaJen€1l eg ensôns un sePs sur e sle loca .a MrsM e(l flncpèleren'
.[6ee aL co-rç oF lrssroîs clanoesl'es cesr pou quorson crc-'l"ar9'orralPu délê( "
eaàlere'r'essiq.aurde q_eae Laleod_ayseoll€sQ9quê9po r41Ld!re' àpÊco-(ê
e[e-pêcherlegsonoesde'e.sondes"c-nreoeleslocdlrse éec_o'qPae.l làtr3'h'ô
peut êlre équ pée de ples en câdmium de n cl(elpoû lonclionner en mode allonome

1.2.2 Maùice vidéo Phnordman
La .îar'ce v'déo Ph_o'drun se conpose de qudve aonleL g oecseldr 'es d|érêrloq
roncliols oJ sy9le"1e. sufte la.ce oe sec-rle da-s a lone oeggloo ba'de( /d6o
â fichâqeoe qudaqe pa leé-1éh€. el care€< de <uae I d_ce d- sle

1.2.3 Emetlêur-Écepleur lonque ponée

-erelreu' e(epre-r lo_oJe poT€e rncoQo é IranslÊr er r€ço I oes s q-dLr code pa

ille'meoafe oul sysleme de aso_ nolrdlre pà sarehle p'olege r€c sael.s se
lro-v€nl rur ôrble dêosvnchrone, Les orcu s de mod-lalon d "10.s'on Lrdèes
soaolarrls er o1ê e-ies ôavd.l oaroe raDPCMr oe'nerr€nr ooolo_i .ne-aaplao
enrefps êe. des soLs svsrcmes ùtsM Lavcsv peJ èIlepos.r,o'-eeeî-iapaneque
oornl l€rreslre ,orso- e l€ €sl rele€ à a idÉon monldnle salelle eloeur Flre colra10ee â

lanr oe nrrpore que erd,o[ Le9 oea s de -ansn6s 01 sonl ge:€ a'eff- 0" ooeoF
10 77 Ls. érdnl don-é l"s'adpr's de p opâqa[onar_osphér'q-e royF_.

1 .2.4 Eme eur.réceprew à laible ponée
I esl o'evu -1 a,-é eftleurre_ep er'pour co.lôler loJle -ne vàle e dpq, peftnls à
aslalce â pànr oe la MFSM. Cel prelre-rreceprpu q-r idrpa'(€ d../9rè-" de
qu daqe oe lÊei'rre ielen€ry Gu ddn(e Sy1lli TGS) e'1bê q-.. poss€d€ lps

branchemenls nécessaircs poLr I nslalalion dun allchage radar à synlhèse douverlure
1r€rêcl.l de ecla_r les obe$ siru€s dang u'rayon oe r 100 -e.ra'ec L€sL'lé9_obre\
'elecomnà_oees (Vobie qemole U_fs MF- . .looete G 665 oL s-po p. . peJvelrère
ullisées, toll cofime les unilés subterreslres lélécommandées (es SFU) Pour loul



Figure t1 -Vue génét?lede la MFS



rensegnemenl sur les caraclér sliques dinledace, se reporl€r aLix documenls app cab es.

1.2,5lnledaces
LaMFSM a étéconçue pourpouvolrê1re r€liéeàrolrre une lar élé d nterlacesvidéo, aLrdo
el r-né'q.es ù co"rp s es CP B er FS.2J2CJ Le îcroproces,eu rl,rne oS000 assu e
e co.lrôle de lo-s es soLs gyslereg oe ld MEsv, pa lele.orT:noo o ela a.
prog àTmes poJva'r èlre r'a_sr s er en eqslres ar,î de sel r€.s€rvf pd d su le .nô
bs a MCSM _slâlée q-. -r sre a osla.ce, ele peLr ire (onrrqu.p! po-r 1te .€pb
laler el érue des asp€cls palcuiererenr rpona_9 cJ .eseàu de conra_oe pr o"
colr.Ôre dL sile e_ q-eslro-. Lâ nàq-éroscope erbà qJ€ as
.onrôle de9syslères vdéo or pe,1ft"r eabr desoe vd'lons Les orsopdo_neeq,o-
'ése"vés à la 9.tue ance er â. (onlô,e oessls eres nLrerq-es ldrcÉ qLe le cl!- I oê
déleclon âulomalique deneur el dencrypiage garant uÀ lonclonneinent précs à

',3 
LIAISONS ENTFE TES UNITES

tà'oLre 2.lun? ro-s es elelenrg oe ta co-loLratro- qÊnlae d- sr,slTe p
'er! ion-e_enlopêralon'e oelâMESV LaMESVeil rna leè dàns Ll s re ; o <rr_ce
ooJ'en s-aeller lps I a_srrsg,ons el contôer les srstÊr€s oe co.Irôle d q-ddgê
'€lereûiq-e -a rdlso_ 1rorranle àvec e sy<te-T qarelie p.oleqe 9e (haae dL r:an.;
des do_nées vers a VCSM. el à palr de ce e d€rne e ve r -r s',rF-" o" rra rere'
celllra auquel pewent accédq des ordtnâleurs ou lerminaux aulo séa

Æ-Ælml
LUt

Sale ile

Figurê 1'2 . Confiquration globale du sydèm



SECTION 2: DESCRIPTION FONCTIONNELLE

2,1 INTRODUCTION
Ce e secho_ esr consacrée -n,quenFnt a-r aspects lo1clon_els de a VFSV VOr à
9eclo_ 3 co espondânb. P'-crpes oe loncronrement dang e -a-.el de.rro €_
vo une . La lgJre 2-l corl e.t -- sc1€ra lorct o-ne qeîéra, s mpl l é des p n( pd-,
so-s-sy{ênes de la VESM -es c- lles rmpr,mês en æracrerFs q'âs dâ_s ld r- .e oL
l€xle co(e9pondenlaur chillr€s encerc és sLrr la I gure 2.1

2,2 SYSTEME DE CONTBOLE
Le boulon-poussor SELCT, I lail pârlie du crcuilde contrôl€ d! système (quinesl pàs
ilJsùél décefcheunnrcruole-rs€le.lonnânl -ndesouâ[eecrànsdâllcnroe Leûdn
resre en vrg-eu'pr pe.-1er la p ogrâmrarron rdnl que e oouton.poussor SÉ-CT er.
enclerc'é U_ geulmoleu'de p oorar.iaron peur ête géledorne a a'or9 I o.dre dp.
écdnsvà de gâ-cheà d'ole eloe hà-r e_ oâs Le bo-ro=pousso r V-OLD r0 pe'îloe
r€clilier le baayage vertcalde lécran en vigueur

2.3 FONCTION DE SURVEILLANCE DU SITE
Lâ MESM esl nslalée dars le svsreme d€ secdré oJ 9re desq.e -e oo-ron.poLssor
M0\, 2 o're a lbpé areu â d,slice Jne vue co-espo.danla ci q.e les ope.a-r: s oe
g.toelate du sle obsefte- eî eiplorênl ce de ne'èvec leur s/sre'tF -apupaloes
rsrâla[ons lonl appela u. sysrere d€ suaFr à.ce douole, (et io-rq-o ps o1- s oe
suaelance dp à MISV pe,venl éûp colÎLles po-r deJ\ srq_àrr d.strcrs 3. sor en





réàpp-vd1r .-r le bo rron.pouseo MO\. so e- appuyanl sLr e ooJlo- poussor - e-

2.4 MAGNEÎOSCOPE ET FONCTION DE DERIVATION
Lps srofa-r vdeo 0e a càméra oe surv€rlànce oeuvênt ève remôaæs oâr 0€s nràûês
prore_-ànl ou so-c a/sre"rF maq_etoscope {Video Tape Fecorde' WF, oe la VEgM
- nlP"-proL oeoe va[o.,4 sLbsl ue au{sQnaur oe a ca-le'a de sJrvellsfce adNesL
e çre de<qne es 9'q^d-r voeos e-rFqlsÛes. -e boLlo. po.ssor !1q,5 mel€n olte e
fiàq+ro9'ope Le ftq+roscope Fsr e. 'àr Jn per pher q-e a selcond-deLrs qL
r -aê1se les sionâur v deo s-r 38 cânà-r mdNo,els rur m,m el l-cs enr-cor{re en memo r-c

vrlJere -d ÎèTre a b-leq r.rer.e a ure capàc[e de 5 qoa.octets e-t e<t rer.ta seo
loules es 24 heur€s. Le lonctionnemenl de â ûrâchinË-est sm aûe à ceui dun
magnélosocpe anaogique el es comflandes associé€s au sous.système sont égalernent

2,5 SYSTEME DE GUIOAGE PÀ8 TELEMETRIE
-o sysreT d€ g-rdâge pa rplémelrle 7 lordrcn-e de a lale e g,Nanle l, r olre -n
allchège radar passilà sy.rrs€ dou!elu.e oe lous les oojel, sl-es oà1s J. ai0^ oe
' r00 'ecla es €1. ?) l nrèg e es son es d- dérÊcleL' de m.!ere1 e-rtc-u"æ.qreo-
qile désig_é el le relour des MFU. Arrr donc, loperaleJi à d:slà1ce pe-. obs€fr"
simu lanéænr le pLa_ dJ soldals le sik oes,q.e,l€mpldcenert ou MBL es '1ouve-onr9
du personn€l d€ sécurilé du sile et Les caméras de surv€illânce aclives dans a zone
couvele pa àrlichdge. Le srslere de q-oàge pa teléret,a est âJtorar.qJlron
âssea du nolvârenr du MBIJ ad l et lrl' claqe se "rF' oonc ê deh e orsq-e l" MP- se
déolaæ

2.6 UNITES MOEILES TELECOMMANDEES
Los -rJê910bies Ié ecoTrandees. oJ MFU. peuvenl ére acl v.es pa'le ooJror.pouqso r
I'I!RU,8, ou pa nrloole Q-€ 0o-ror'oo-ssoll de contôle de rouve'']ê-r I es'

'Êcorftndédeseser! 
drs'srereoequoagepa'l!éftrnedè1cceîdpoperè1o-o

erà11don-é que lFs mdèes de VÊlJ coFpàlrolFs avec la pLpal aes nôdelee VfSV ne
comædenl pas d€ caméra inleme.

2,7 CAMEEAS
les sorries des carreras oe s-.r'o,la-ce d. s1€ de9o1e oeuvenl éÛe vig-a eee,
nd,vo-el.ne_r -e bouto=po.s9or CAV L i.rercepl" icl-era ac.vê cofiespolda-r



Figuresll el 3.2 . Vues globales de la MFS
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Figurè 3.3 - Pânnêâu de conmaftb à deviêr

lndcâle!r de cânal sé eclionné

Boulon de

darlichag€

Figure &4. i/lal cêvidéo Phnodnan



SECTION 3: COMMANDES ET CONNECTEURS

3.I GENERALIES

Cene sedol oecr I Iempàcene.l el la lo'clro. des connandes. voyalls, a'licl'dqPs €l
co_recte-r9 ll e9r a 'ole' qLe ce e sFcl'on du ma--e ne Ùa e pas des p' nc peç d.
'o-cronnF"1err oes elel€nts oeclls se epoder a là secron a de ce runuFl pou

connailre es procédures opérâl onnelles.

3.2 CONTROLES
Se reponer aux ligures 3'1 el3'2pouro enr unevle g oba€ de la MFSM. Les pinclpaux
composanls de ælappareilsoni les pânneâux de cominânde à clav er, les qualre écrans
d allichag€ à ba ayage récufien1el les conn€cleurs du iond de panier.

3.2.1 Panneaux dê commânde à clavia
La lioure 3-3 llustre les deux conlglrdions poss bLes du pânneau de comrnande à cav€r

àoênæmenl o- ctuef vàfie selon le rnooel€ de MFSM,l lise el ,flerlace Îa(rmô avp(
lopi'are- . ls se aMse.l en de-, qroupes p _cipa-r : les co1ûôles oe sysEne elleg
col]lrô es d€ malnétoscope. Le lab eau 3-1 dés lLes é émenls llusrrés à a ligure 3'3.

3.2.2 Conmandes d afi châdê
.escolma_oe9oêlli(hêge-sorl l-sreesala g-re3.. Les procedu es Ooe arro. " e'P
linterprélation de ces all chages sonl eraminées en seclon 4.

TABTEAU 31 . Pânneâu! dê cônmândê à êlavier

No. Désign. Fonclion

2

3

5

6

SELCT

vHot_D

CAM

MON

WR

TGS

Perm€l de séleclorn€r lècran en vqueLr. Là séled on se
rà1de oàùche à drô -peld-c hâùlen bâs

nlerru;ur de rég age du baâyage v€nica.

SéLeclionne la caméra aclve pour La! sLra sal on.

Permet daccéder aux monit€urs de sécurlé inlernes en
crcuitlemé du sile désigné. ll ex sle deux c rcuits de
v suaisalon:MON A el MoN B

Mel en roule e magnéloscope

Aclive lallichaoe dLr syslème de guidage par télémétr€ sur



TABLEAU 

'1. 
Elânenb du parneau de commande à davier

No. Désign.

7

I

9

r0

11

12

13

t4

r5

16

17

t8

r9

8YP

MRU

STOP

PAUSE

L

F

B

R

Auomenie le nunéro du canalen modes CAM èl VTF.
Paise slr les circu(s desu ellancedesécllrilédusileen
mode MON. Règ e le balayage v€rlcalsur cer6irs
modèles.

Bédut le numéro du cana en modes CAM et WR. Passe
sulescirculls de sécu tédu sile en mode MON Règlele
balayage venical sur certains modèles.

Active la dâivation mâgnéloscope du canal de surveillance
desite.

Actve les unlés mobieslé écomBrandés (une seub; la
loh).

Rernboune lâ bande du magnélosaope

Aréle a bande du magneloscope. L êc.â s ellace Jusquà
la lecrure su vanre. BoLrbn Doussoi &u oé d un vovânl

Démarre la bande du magnétoscopê. Celle lonclion esl
indiquée par e voyan I s 1ué s u r le bollon-poussoir.

Suspend le déroulemed de la bande du magnélos.op€.
Cetlelondon esr ndlquéepar evoyantsilué sLr le
boulon.poussorr. llaul àpplyer sul PLAYpour

Falâvancer La bande du mâgnéloscope,

Sutlse en mode MBU pour iar€ louner'uni!évets lâ
gauclre.

SulIse en mode MR! poù iair€ avanæ. unité..

Sulils€ en mod€ MRU polrr laire marche afiière.

S Lrlilise en mode MRU pourlajre loumer lunité vers la



3,3 CONNECTEURS DU FOND DE PANIER
L€ càbage des connecleurs du lond de panier se lailsur le sle. Tous les câbles €l
connecleurs se lermin€nlpar des adaplalelrs spéciaux quise branchenlsu les bornes du
src désgné. La liqure 3-5 illustre l€s connecteursdu lond de panier de lâ MFSM.

3.3.1 Enréêgsoniesvidéo
Les €nlrées de la caméra sonl prélevées dkeclemenl sur les prises du cenlre de conlrôle
L dêo dJ sile à d 9ra'ce Ipeulyâvoi JLsquà 38 càra-x. Les co_npcle-ls de solie de
der vâl o- d r rao-éloscooe à sênrconducle-G de a MISM (a_no es MoN 0U I P- 

_S.

sonl ehes â l -n É d€ co.lLlàlnn oe sle à dsrance. Les e eurg de poârire el oe p'aç;
sorr dulordrq-e-enlcoTpensées. chaque sone dJ raonêtoscope co-prelo u. s0-à
dê synch'o_ sa o_ érunè'r du r.c op oæssed de conlrôle de lè VcSM a rl dâ+, e ! e
synchronsaton précise avec les pédphé.ques desyncion sation dLr syslème désigné

3,3,2 Enlées/soniæaudio
Benoue escon^ecle-rsB\Cdenl eedero-rr€Jacreoleêgae"æ.r es9g_aLraroo ld
MFSM êsr eou oee oe tac{s de'ree eloe son e stê êo de ty"pe 10 qCA.C.; acls oeuve'l
élrp rerec a Iu_ é de 9y1_€rsaron âudo .Ln&q-€ tDgta Aroo Synrhesrznq J^ir
DASUI.NoClÂUVÂ0079 po- les lon(r o-s de bror I age el o a le.aûo. a-o o sp,c a es
haulemenl sophisliquées.

3.3.3 Connecl€llrs d acquisirion de données
Les con'ece-ls GPIB er qS-232C co_slir-err la sec on ,rlé reure o- 'ond de pdr e le
lralL n-ré1que d- s e désgne eglacær.re par ces corneceuG De plr9. æs pons
o€Lve_r 'ecevoi'des sondes pâralèles sé1es. des analyseu's de srg.ar- e oê< sondes
d'rrpla(e sé e des rodues de lrace. des penpré1quer lelêcorrandës. erc vorle
rà_.F de_e[e'delàMFSM.volrFe2,po-roepl.sêr.plesdelàissu esco.nece-rs

SECTION 4: PFoCEDURES OPERATIONNELLES

4.1 GENEEALITES

Ce-e secro_ dec lles procêoJres op.ralonneles oerai ées oes modes de'olctioi^eren
,u vanls de a MFSM:

Suûeillance
l\,lagnétoscope
Dérivalon
Syslème de gudaqe parlélémélrie el un Iés mobi es télécomrnandées





Les orocédu'es ooéràûonnelles oor les menus et allchaoes setoànl à contôer es
drl'erenls pe.âmeûes sonl ind quès dans celre secr on qu d colpo,e. rF.pedtrerenr
des orocédLi'es r alesdemiseen marcre, des eoes londameltaesde orogrd"r'ru or ê

des inôdes ôoèrâr on.els

4.2 9BOCEDUEES DE MISE EN MARCHE
lesl prêliqLerunl ilposs,ble d accéder à là MFSM a palj d-n l€rrnd norrcr',e.0
auloasé La liàso. lonla.re.e pe-l efie decenchee qL à pd1,r dJ (erue de (o_ ô e
rJormalqJe, el non pas à patroesrerr'nauisiues hors dJ s.te

4.3 BEGLES FONDA$EI{IALES DE PROGRAMIIATION
Le curseur en lome de main pemel declonner les boulons-porrssoirs néc€ssaires sur le
pa'neau avânl do la MFSM. En ce qur co.ærr les 1lcro ordnate-ri êqupes oL.e
manellê slandard, le cu'seur se posilionr â lâoe de a manerte de coÎru.ae l' <-
e.su e dappJyer sJr e boulon de a mane[e (en qe.eral No l) pour ercenc_e le
boJron.poJssôl choisr. En revarhe, lo'sque l€ miclo oidnateur êst equ pe d-re so--q.,p
c.rseur doil éve déplacé à a.de de ce e dernere. ll laul e.surlp port" s- e
boulon.pousso r choisi el d quer une seule lois.

Une lois le bo.lo' pousso enclerché,ledoqld.cu6euselou'.eveseoaselle,er'e9
du bo.lon sonl rlses e. évrdence Oour indQJer qu lâ éte acl o..e Les,eflres ne son
oarlo s mlses en évrdence aue prov.sorere selon le borro. Ên(e.che ler lè o.d.o
assooeel. Dans da,res càs. elies rêsFnl e4 evide4ce Ia qL ol appJre su. e oo.0. o-
iusqu à æ qLr o]l déclenche æ denier.

4.3.1 SéLctiondbfffdrâoê
Pour séedionæ, u. allr1aqe, applyez sLr SELCT. - ndcareu decâna'de Iecrd-.-,.d.r
(de gâuchê à dro e el de'a.l en bast se Fer,i'1edarererr a dg.ore, -es
bo"'lons-poussoi's +er seaefl à chanqer le runéro oL c€nê

4.3.2 Reglago du balayaoe venicâl
lesl pariois fécessa re de égler le ba ayage venicalsur 'allchage, en procédaft comme

suit :

I Appuyez sur SEtgl porséleclionner 'alllchage r€quis.

2. Sivolre syslème esl équiÉ dune manene i

Positonnez la main slr le bodon-poosso r VHOID
Ma nlenez le bouton de ù de lâ manefle enloncé.
VHOLD se met en évidence.
E_ conlr-ua â app.yer su le oo-ronoeLrop anà.eie, pousg€?
ceiederière poLr conlôlerle bajéyaoe vêncalde oâs en -a-l
el lirezla pourconlrô e. e bâlayale de haulen bas



Si volre syslème est éauipé d une souris :

Manlenez le bouton-poussol vH0t0 enloncé.
VHOTD se mel en évidefæ.
Appuyez sur + o! pour contôl€r e balayaqêvel0càl
Réappuyez sLr VH0LD

4.iI MODESOPEBATIONNELS
Les 'o'fl0n9 de suryerlaîce, naqneroscope. oefivâron. qudaqe par réé,ilé"ie/Jnr.s
roo les léleconrandèes de la MFSM conslrlue_l oes oJrs e rénem€nl,uissa_s !r
souples de"lploipou des ad,v teg càrurllees e' lemps réel soph,sl qLées à dis ance t'
rooe MO'{ IooérrleJr oeul e{arner lÊ svsEme dp sutoeillalæ i.le'æ du'srlP. Er node
CAV, r peul auss' eramner les cafttaa ndNoueles rdêpeodârne'r d. sygllTe oo
s-rye lance Le ri.ooe Wq pe,rcl de'evor les aclMés eregElrées su e site elde Ês

ana /ser lam s que le lode BYP oo'ne à lopéraleu la possibrllé din€rcede' " syslèr'
de sLrye,lance nlerrê el dy subslrtuer le cana er vqueur avec -ne ifage caplèe
corespondanl au rèft caral. Po-r Ieîner, les modes TGS el MnU 'o-r s.et I d€s
inlôr,ràrons sur b dêD âæmenl er l-a déoo.emenr des lorc€s d€ conrre.noérence loslles
loL e- perme[anl de comnander el de co-lrôle es lorce. aliees.ie succes d€"
ope ons d€ 'a MFSM depe_d oonc oe Iopé aleu el de la laço_ dolr rle'p o'le ouFs le9
ressoJrces o spon o,es po.r exêoftr la îs901qu uaPléconfiée

44.1 SurvêillancÊ
La sufleillance peul se laire en deux modes : visualisation des circuits vidéc inlern€ de
s!ryeillance de sécuité dun sle. ou visualisalon des élérnents de ces clrcuib
ndépendammenl du ænte d6 conlrôle du sile,

4.4.1,1 visualisalion des monileuls de sécuité. Pour âccéderaux moniteuls de séccrilé
nlemes, il suli 1 d€ proéd€r de la man ère suivanle :

Séleclonne2lê monileur d'allichaoe sù a MFSM.
Appuyez sur le boulon.poLrsso r ÛON.
Le c.rcJ{ oe sJrverllare pa delàLlesla vêfilezqueldl'chage decordilio- d.
monleur ndique bien SECUR t/ MoN A (ou B).
PoL' darqe de Îo.ieur e' v gLeur, appJyez sur le oo-lon.poussoi MoN
Vér1ez que laflrcne de cond o_ du îon Êur ndq-e b.en le cnc-ir de su'vei ance
allernall,

4,4,1,2 visualis€tion dês caméras independanlês, 0. peLt soe es drlle €ntes caréra9
de su"veilance ou s.le Pour ooGeto€r u_è câr.êra precae laLlêcnv€r e ca_d àpproor.è
€n procédanl de a manière suivanle l

1. Séleclionnez le monileurdalliclrage requ s sur la MFSM.
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Appuy€z sur le bouton.pousso r CAM
Vé lier q-e Iatl.c'age de co'dir.on d- nonire-r rdqre LVE
Appuyez s lebo-lr..poussof r pou.augnerlei len-r€ odeca.a. ousur.pou'le

4,4.2 Fonctioniem du naqnâosaope
Le mode d opéralion magféloscope esl pad cLrl èrem enl ulile pour allicher el analyser une
acllr' r€ en eg6r?e p.us rol L enr€g slrercnl se la t a-loFat q-eoenl en co.rL : r ne:l
do.c pès possbe de'reqlsûer u'événehe-l noêpe.dàrr corme cÊsr l€ cas sur €c
ruo_éloscope9 slanda ds ljle loE le caïlsélFcnonne.les rurena-r e-rpqsrés so-'
lranslérés à panndune mémoirelampon spéoale

Lorcqre vous avez sélectonné un allichaoe el eppuyé sur le bouton-poussoir WF le
traqnéroscôpe se "1et à lo_clon_e æfift un appare l ana ogquÊ -o Fal. Les lond.ons
des boulons po-sso s du raqnéloscope sonl expliq-êes e^ secto. 3 -a condrlro"
dd'kl'age ndqle'TAPE {bandel o6qJe e magnéroscope lonchonle pou'cfa_ge le
numéro de cana de bande en vigueur, appuyez sur + ou -.

Le sg_alde sy_ch'o_6alron elreqsl6 er réme remps qLe Lmèqe ofiqrnâle sà'che
aulo-ariqueme a- mle.l de la ecr.re ll appa'ail au bas oe l?cran soLs 'o-Te de
c'il'res coresoo'danl aur mrnJres el seco-des oune pé'rode oune leLra On peul
rechercher dillérenls extrats €n apouvant sur a touche PLAY el sti les boulons << oti>>
Les mageq enreg.srrêes oér'enl alo'g plJs rapideÎe-t loJr comre es c_rllres de
9ynchron gaion au bàsde allclraqe.

4.4.3 Dûivalion
L" mode de dé iva o' oerftt de substtuer Inaoe our caraldu îgneroscop. à a
camerà de s-tuerla'ce corespo-oa.l€. Por e"ec:Ler J.e dé'ivaro_ piocedez conle
sul

U[ lsez un d€s allcnaoes MFSM oo-r àllichêl.€d d, m{dn-croscoDe
Sepclon-ez ecanalde r.aon€losco!. s-r lequel lê o€rvahol vê rtpien {a,ddeo€

S _éceqsare.la es avance. là barde ou rembobnezla po-roole_ esclrll eç de
s/nch on,gar o'correspondanl aceLide a'lc.aqe en Eîpsreel.
Appuyez sL/ la rouche PLAY du nègnéloscoæ
App-y"z sur EYP pou'co.lo- ne e s gral de la €rera de suûe, laîce
Và,'e? qLe lallrchaoe de co_d rcn de surve llance."0 oLe b€n BVPASS CÂMEFA

1

2.

3.

5.
6

1.

2.

Pour annuler la dérivalion, procédez comme suit :

S. F.r o_'ez lallLhdoe MFSM rnd,oranr là càmerâ cofcehée oâr lâ d€nvàlon
ÀpouyeT su l€ bouroi pousso r BYP pou'en'evei r à,â lond ô. hag-êtos(ope



t.
2
3

CERTAINSSYSTEMES DESECUENE PEUVEiIDETECTER LESEBFEURS DE
SYNCHRONISÀTION. VEBIFIEZ OUE LE SIGNÂT OE SYNCHRONISAIION

CORBECT EXISTE EIEN
SUR LE CANAL OEDERIVATION,

4.4.4 Modes TGS el MBU
Lorsque le syslème de guidag€ p lélémélre est aclivé sur lun des aliichages MFS[,],
donne toules es nlormâtions perlnenles sur les caméras aclives lempâcemenl du
personneldu sile, âinsique des nlormations sur 'orenlalion €t la posiùon des MRU Pour

Sêleclonfez e m0niFu dâllchaoe de la MFSM
aoouvez su le boulon oousgo rTèS
VérliezorelâfliLnâo-pdecondlonô,mônleLrmdn-eb€nIGS a
dtrecl 0n ;.J --.1 e .lu-M8tl esr or-Dcis-6€ â lâ sLile d, r re

-erpldcerenldu MRu aclilpeur eqdlen,pnlérespêcrie par rappor a s lo-rage e(l
oonc p'e'êraole de conriôle'le MBJ de co'c€n avec'ar(hage -CS. Ld'igu e ! I e o oLe
les symbo es uï isés sur lécran TGS.

4.4.4.1 Conlrôle des mouvemenrsdu MRu.
Pour conlrôler e MRU aliché sur lécran du IGS, procédez comrne su I:

1. Sû es syslènes équ pés dune manelie:

Posilionnez la nain sw e boutoi poussoir MBU
Appuy€zsurle bollon de a nraæli€ el.e àchez le.
MRU se met en évidence.
oou$ez la nanahe poL là eavdncer eMRU,oulr€7 a po.r le ld re ec,e
oo.r le lare rou'r'à QaLche po.gsez la na_ene volslâ qaucre ou ve s ld d o e
Dour le laire roumer à dro e.'le$ a'oler que Iafliclaqe oe cond{ on du -GS noq.e a dir€(ror tast et
WEST(ouesr), NoFTN (nord)ou SOUTH rrud, du MBU
LeMRUsarréledafslaposilionoiri selrouvelorsquevousr€mellezlâmânette

BéappLry€z !ur leboubn llRU pour annul€r celle loncllon.
Véril€z que MBU net plLrs en evd€næ

a)
b)

d)
e)

r)

s)

h)
i)

2. Sur es syslènes équipés dune sours

Mânlenez e boulon F efloncé pour iâùe avancer l€ MRLJ,ou le boubn B pour e



b) Main@nez e bouton L enloncé pour orenter le MRIJ vers a gauche ou e baulon R

pour le d rqer vers la droile.
c) lest à noterque lallichage de condilion du TGS indque la d reclion (EAST (esl),

WEST(ouesl), NORTH (nord)ou SOUTH (sud)) du MBU

4.5 AVERTISSEMENT
Ce manue la panie de la sé e TOP SECBET. NE PAS le sodl du classeu verrou llé Les
opérareuls disposanr dun cenilical d habiirâton pourronr en recevoir une copæ scelèe. ll
e,l nle dl de copprce docLre-l MFSM sur bande ragrélque oL d,roue ou par lo-ê
auùe mél hode opllque. ch mqLre oumécrnique.

cap du Mgu

Figulr &1 - Ecr.n du syslàrE d€ guidaæ pû lélénÉûiê

Personnelde sécû lé du sile
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